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laire 4 BC*; en vertu de la propriété énoncée du champ, le vecteur
—_—
BB’ serait aussi perpendiculaire 4 BC, ce qui est impossible, puisque
le point C n'est pas situé dans le plan f. D'autre part, évidemment, la
droite Ax ne passe pas par C.:

Soit sur la droite Ax un point quelconque M autre que A. Le vecteur

MM du champ appliqué en M est perpendiculaire a la droite MA, et il
est aussi perpendiculaire a MB : il est donc perpendiculaire au plan B.
Pourla méme raison, il estperpcndlcula:rc au plan v. Donc il est aul,

Cela posé, considérons le vecteur sleiemdilag . Ce vecteur étant
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perpendiculaire a Ax, il existe sur Ax un vecteur glissant non nul V
—

dont le moment par rapport 4 C est le vecteur CC". Ajoutons géomeé-

triguement au vecteur du champ considéré appllqué €n un point

quelconque M de l'espace le moment Mu du vecteur V_ par rapport a
ce point M. Nous substituons de la sorte au champ de vecteurs (C) con-
sidéré un champ-de vecteurs (C;) qui a aussi cette propriété que, quels
que soient les points M et M' de 'espace, les vecteurs du champ (C,)
en M et M" aient sur la droite MM’ des projections orthogonales équi-

pollentes. L.e moment de \7par rapport a un point quelconque de Ax
étant nul, le vecteur du champ {C;) en un tel point est nul, D'autre
part, le vecteur du champ (C;) au point C estnul. Puisqu'il existe
ainsi trois points non en ligne droite en chacun desquels le vecteur du
champ (C;) est nul, les vecteurs du champ (G,) sont tous nuls; quel

que soit M, on a MM — —-Mu Le champ (C) est donc le champ des
moments d'un vecteur égal 3 — V situé sur la droite Ax.

3° Supposons qu’il n'existe aucun point en lequel le vecteur du
champ (C) soit nul.

Soit alors un vecteur AA' du champ. M étant un poinl quelconque
de l'espace, ajoutons géomélnquemenl au vecteur MM’ du Lhamp en

ce point le vecteur Mo équipollent au vecteur Xa égal a — AX’. Nous
substituons de la sorte au champ de vecteurs (C) un champ (C,) qui
a aussi cette propriété que, quels que soient les points M et M' de
espace, les vecteurs du champ (C,)en M et M" aient sur la droite MM’
des projections orthogonales équipollentes. Le vecteur du champ (Cy)
en A est nul. Le champ (Cy) est donc, en vertu des résultats établis
aux deux paragraphes précédents, le champ des moments dun

—_—
systeme de vecteurs équivalent a un vecteur unique V nul ou non nul.
Le champ (C) est donc le champ des moments d'un systéeme de vecteurs

— 3 R
formé du vecteur V et d'un couple ayant pour moment le vecteur AA™. -
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